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Matematična formulacija

max 10(1− x1x2)/2 + 24(1− x1x3)/2 + 18(1− x2x3)/2

p.p. x1
2 = x2

2 = x3
2 = 1



Mimogrede
NP-težki problemi

Če bi imeli n = 100 točk, je cca. 2100 = 1, 27 · 1030 prerezov.
Najmočneǰsi superračunalnik v Evropi (Piz Daint): 250 mio let.
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Nekomutativni polinomi
Svet ni nujno komutativen.

Metoda konveksnega dviga dobro deluje na nekomutativnih polinomih:
optimizacija lastnih vrednosti, optimizacija sledi:

f = 2− X 2 + XY 2X − Y 2
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