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MODUL ZA SAMODEJNO
NASTAVLJANJE PARAMETROV

AVTOPILOTA

Tine Tomazic, Pipistrel d.o.o.
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NADZOR NAGIBANJA

Shema za izvajanje vzbujanja in meritev: Odzivi prej in potem:
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SHEMA DELOVANIJA
SAMONASTAVLIIVEGA AVTOPILOTA

Desired heading

A e
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